BIL) fopeunox ssu BLDT-10D

Giris (Kontrol):4-32V DC Cikis (Yiik):3-60V DC 104 *

* Kapakh Tip, baglanti uglaridokunmaya karsi korumali
(IP20)

* Cikis akimi, 10 Amper

* Cikis Gerilimi; 4-60V DC

* Kontrol Gerilimi; 4-32V DC

* Vida baglantili, Pano tipi

* Giris sinyali led gostergeli

* VO Yanmaz Kutu ve Dolgu Malzemesi

* CE Isaretli

BLDT serisi cihaz, Transistér Cikishdir. Omik ve indiktif yiklerde
kullanilabilir. Indiiktif yiik uygulamalarinda yiik ucuna ters
diyot baglanmahidir. (Komitasyon diyodu - Yiklerde olusacak ters
gerilimi yok etmek ve cihaza verebilecedi ters gerilimleri 6nlemek
igin )

*SSR Kesinlikle sogutucu lizerine baglanmalidir.

[ Gzellikler |
| cikis Akimi * | cikis Gerilimi | Kontrol-Giris Gerilimi | Model |
|10 A | 4-60 V DC | 4-32vVDC BLDT-10D |
| Genel Teknik Ozellikler |

Cikis Teknik Ozellikleri

Tavsiye edilen Calisma Gerilimi [V] 4-48V DC

Anhlik Pik Gerimi_[Vp] 60V

En az akim [mA] 50

En fazla [A] 10

En fazla anlik akim T<5Ms [A] 15

Anma akimindaki Gerilim disimi 1.4

(25 DegC de) [V]

Termal direnc (junc to case) [C/W] 5.0 @40°C

En fazla kapama siiresi [ps] 200

En fazla agcma siiresi [ps] 200

En fazla Calisma Frekansi [Hz] 2000

En kiigiik Sogutucu @ Ambient (for max 3.0 @ 40°C

current= °C/W)

Kontrol-Giris Teknik Ozellikleri

Kontrol Gerilimi 4-32V DC

En fazla kapama gerilimi 4V DC

Akim [mA] @ 5V DC (DC Kontrol) <30mA
| Genel Teknik Ozellikler

Calisma Sicakhgi [C Deg] -10-> +80

Depolama Sicakhigi [C Deg] -40-> +100

Girig-Cikis Izolasyon Gerilimi [V RMS] 4000

Govde Izolasyon Gerilimi [V RMS] 2500

L Agirhik [gr]

100 + - % 20
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Cihaz Boyutlan (Olgiiler)
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Cihaz Baglanti Semalari
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DC-DC SSR Baglant1 Yapisi1 Temel Yapi

Yukaridaki baglantilardan herhangi biri kullanilabilir.
(Indiiktif yiiklerde diyot kesinlikle kullamilmalidir)

Genel Notlar;
e Verilen Yiik Akimlari igin uygun sogutucu kullaniimahdir.
o Indiiktif yiiklerde yiik ucuna ters diyot baglanmalidir. Diyot gerilimi en az 2xV
olmali, diyot akimi yiik akim degerlerinde olmahdir.
e Biitiin parametreler %50 Giic Kullanim %100 Peryot degerine goredir.
e SSR Gerilim degeri Indiiktif yiiklerde En az 2xV olmalidir. (Yiik-Cikis Gerilimi)

Uyanilar

¢ Uygulama ve miidahaleler yetkili teknik elemanlar tarafindan yapilmahdir
e Koruma ve kontrol rolesi olarak kullanilmaz. Insan ve gevre giivenligi icin ilave
tedbirler alinmahlidir
e Cihaz, cevredeki olasi yanici gaz ve rutubetten etkilenmeyecek pano igerisine
monte edilerek kullaniimahlidir
Dikkat:Yariiletken roleler sebeke ve yiik arasinda galvanik izolasyon vermezler. Devre
kesici ile beraber kullaniimalidir. Sistem uzun siire kullanilmadigi zaman sebeke
baglantisi kesilmelidir.
Cihaz kullanilirken kullanim kilavuzunda belirtilen uyarilara gére uygulama
vapiimalidir. Yanhs uygulamalardan kaynaklanan her tiirlii olumsuzluk ve kazalarda
sorumluluk kullaniciya aittir. Bu tiir durumlarda cihaz garanti kapsami disindadir
Cihaz Tim teknik 6zellikleri 6nceden haber verilmeksizin degistirilebilir.

BiL OTOMASYON MUHENDISLIK TAAHHUT SANAYI VE TICARET LTD. STi.
Kartal Cad. Kastel is Merkezi D Blok No:66 isyeri No:49 Yakacik/Istanbul/ TURKIYE
Tel: +90-216-451 91 28 Fax: +90-216-451 91 49
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